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AUF DEN BESCHEID VOM 28.02.2005 

WERDEN ANDERUNGEN NACH ART. 34 PCT EINGEREICHT 



1 . Es werden eingereicht 



1.1. AnsprOche 

(Austauschseiten 14 bis 16, Fassung 2005.03.03) 

1.1.1. Neuer Anspruch 1 

Der neue Anspruch 1 wurde aus Merkmalen des 
ursprOnglichen Anspruchs 1 sowie aus Merkmalen, die 
der FIgur 1 in Verbindung mit der Figur 2 entnehmbar 
sind, gebildet. 

1.1.2. Neuer Anspruch 2 

Der neue Anspruch 2 wurde aus Merkmalen der 
ursprOnglichen AnsprOche 2, 10 und 11 sowie aus 
Merkmalen, die der Figur 1 in Verbindung mit der Figur 
2 entnehmbar sind, gebildet. 



W1.2161PCT-20050024d7.doc /IHIHIIIIIinilllDOiini 



Selte 1/2 



Aufelchtsrat: 

Peter RetmpeO, Vorsitzender 

Vorstand: 

DipL-lng. Albnecht Boka-Schunemann, 
Vorsitzender 

Dipl.-lng. Qaus Bdlza-SdiQnemann, 
steOv. Vorsitzender 
Dr.-lng.FMc Junker 
D|pl.-6etr1ebsw. Andreas M&Sner 

Dipl.-Ing. Walter Schumacher 

Sitz der GeseUschaft Wur^fourg 
Amtsgericht Wurzbuig 
Handelsreg'^B 109 
UIDNR: DEI 341 65982 

Postbanik NQmberg 
BLZ 760 1 00 85, Konto-Nr. 422 850 
IBAN: DE1 8 7601 0085 0000 4228 50 
BID PBt«S(DB=F760 

HypoVereinsbank AG WQrzburg 
BLZ 790 200 76, Konto-Nr. 1 1 54400 
IBAN: DE09 7902 0076 0001 1 544 00 
BIC:HYVEDEMM455 

Commerzbank AG WQrzburg 
BLZ 790 400 47, Konto-Nr. 6820005 
BAN: DE23 7904 0047 0682 0005 00 
BIC: COBADEFF 

Deutsche Bank AG WQrzbiffg 
BLZ 790 700 1 6. Konto4Mr. 0247247 
BAN: DE51 7907 0016 0024 7247 00 
BIG DEimiEMM790 

Dresdner Bank AG WQrzburg 
BLZ 790 800 52, Kont<^Nr. 301 61 5800 
BAN: DE34 7908 0052 0301 61 58 00 
BIG DRESDEFF790 



Koenfg & Bauer Akttengesellschafl 

Dmckmaschinen, Wurzburg 



KB A 



1 .1 .3. UrsprQngliche Anspriiche 3 bis 9, 1 1 und 12 

Die ursprungliclien Anspruche 3 bis 9, 11 und 12 bleiben unverandert. 

1.1.4. Neuer Anspaich 1 0 

Der neue Anspruch 10 entspricht inhaltlich dem ursprunglichen 
Anspruch 10. Lediglich der Ruckbezug wurde geSnderL 

1.1.5. UrsprQngliche AnsprOclie 1, 2 und 10 

Die ursprunglichen Anspruche 1, 2 und 10 wurden gestrichen. 

1 .2. Beschreibungseinleitung 

(Austauschseite 3, Fassung 2005.03.03) 

Die US 5 429 578 A und die US 5 004 451 A wurden gewOrdigt. 
Koenig & Bauer Al<tiengeseilschaft 
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Aniagen 

Anspruche, Austauschseiten 14 bis 16, 
Beschreibung, Austauschseite 3, 
jeweils Fassung 2005.03.03, 3fach 
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ist der Verschleill und damit die Stdranfalligkeit der Antriebsmechanik urn so gr6Ber, je 
h6her ihre Betriebsgeschwindigkeit tst. 

Aus EP 09 31 748 B1 und der DE 198 57 507 A1 ist ein Greiferzylinder bekannt, der von 
einem zugefQhrten Strang abgetrenrite Druckerzeugnisse voreilungsfrei, das heidt ohne 
Abistand zwischen deh aufeinanderfoigenden Druckerzeugnissen, zu fSrdem vermag. Bei 
diesem Greiferzylinder ist eIn Greifer an einer Im Zylinder schwenkbar gelagerten Welle 
uber elnen Translationsmechanismus montiert, der den Greifer gekoppelt an die 
Schwenkbewegung zu einer Parallelverschlebung antreibt. Dieser 
Translationsmechanismus dient dazu, den Greifer zwischen seiner versenkten Stellung 
und einer uber die Mantelfl&che des Zylinders vorspringenden Stellung zu verfahren, aus 
der heraus er um die Welle geschwenkt werden kann, um die fuhrende Kante eines 
Stranges von Druckerzeugnissen gegen die Zylinderoberflache zu drQcken, 

Die DE 100 60 713 A1 , die US 60 93 139 A und die US 953 063 A beschreiben jeweils 
einen Falzapparat mit einen Greiferzylinder, der eine Schneidleiste fur ein Schneidmesser 
eines mit dem Greiferzylinder zusammenwirkenden Schneidmesserzylinders aufweist. Die 
Greifer des Greiferzylinders sind um eine erste bewegliclie Achse zum Klemmen des zu 
transporfierenden Materials schwenkbar. Diese erste Achse ist wiederum auf einen um 
einen zylinderfeste, zweite Achse schwenkbaren Hebel gelagert. Dieser Hebel wird mittels 
einer ersten Kurvenschelbe gesteuert. um eine Bewegung des Greifers in 
Umfangsrichtung zu erzeugen. Eine zweite Kurvenschelbe steuert die Klemmbewegung 
des Greifers. 

Die DE 102 03 059 A1 offenbart einen Transportzylinder fur Bedruckstoffbogen mit einem 
Greifer. Der Greifer ist mittels zweler zylinderfesten Schwenkachsen und eine weitere um 
eine der zylinderfesten Schwenkachsen schwenkbaren Schwenkachse bewegbar. Zur 
Ansteuerung ist nur eine Kurvenscheibe vorgesehen. 

Die US 5 429 578 A und die US 5 004 451 A zeigen Falzmesserzyllnder, die zur FQhrung 
von Produkten mit Bandem zusammen wirken. 
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AnsprOche 

1 . Zylinder (01 ) eines Falzapparates mit einem ZylinderkQrper, wenigstens einem 
Greifer (02). der zwischen einer im Innern des Zylinderkorpers versenkten Stellung, 
einer ausgefahrenen Stellung und einer Klemmstellung bewegbar ist, wobei 
Klemmstellung. in der eine Spitze des Grelfers (02) Flaclinnaterial (07; 08) von 
BuRen gegen einen Oberfldclienabschnitt (26) des Zylinderlcdrpers druckt, und 
wobei eine Aclise (21), urn die der Greifer (02) zwischen der versenkten und der 
ausgefalirenen Stellung eine Schwenkbewegung ausfuhrt angeordnet ist, wobei am 
Zyiinderkorper dem Greifer (02) ein Widerlager (26) zum Sciineiden von von dem 
Greifer (02) zu greifendem Flachmaterial (07; 08) zugeordnet ist, wobei bezogen auf 
die Dreiirichtung des Greiferzylinders (01) der Greifer (02) vor dem ihm 
zugecrdneten Widerlager (26) angeordnet ist, wobei eine andere, sich von einer 
Rotationsacfise des Zylinders (01) untersclieidende Achse (24), urn die der Greifer 
(02) eine Bewegung in Umfangsrichtung des Zylinders (01 ) ausfuhrt, angeordnet ist, 
dadurch gekennzeichnet, dass beide Acfisen (21; 24) zylinderortsfest angeordnet 
sind. 

2. Zylinder (01) eines l=alzapparates mit einem Zyiinderkorper, wenigstens einem 
Greifer (02), der zwisclien einer im Innem des Zylinderkorpers versenkten Stellung, 
einer ausgefahrenen Stellung und einer Klemmstellung bewegbar ist, wobei 
Klemmstellung, in der eine Spitze des Greifers (02) Flachmaterial (07; 08) von 
auHen gegen einen Oberflachenabschnitt (26) des Zylinderkorpers druckt, und 
wobei eine Achse (21), um die der Greifer (02) zwischen der vereenkten und der 
ausgefahrenen Stellung eine Schwenkbewegung ausfuhrt angeordnet ist, wobei am 
Zyiinderkorper denri Greifer (02) ein Wideriager (26) zum Schneiden von von dem 
Greifer (02) zu greifendem Flachmaterial (07; 08) zugeordnet ist, wobei bezogen auf 
die Drehrichtung des Greiferzylinders (01 ) der Greifer (02) vor dem ihm 
zugecrdneten Wideriager (26) angeordnet ist, wobei eine andere, sich von einer 



W1.2161PCT 
2005-03-03 



Austauschseite 



PCT/EP2004/052282 



15 



Rofeitionsachse des Zylinders (01) unterscheidende Achse (24). um die der Greifer 
(02) eine Bewegung in Umfangsrichtung des Zylinders (01) ausfuhrt, angeordnet ist, 
wobei der Greifer (02) in Bewegungsrictitung des Zylinders (01) unmittelbar vor dem 
Widenager (26) zum Schneiden angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass 
mindestens ein mit dem Zylinder (01) zumindest teliweise inn Bereich zwischen 
Messerzylinder (04) und Falzklappenzylinder (14) zusammenwirlcendes Band 
angeordnet ist und dass ein Abstand (a) einer Spitze des Greifers (02) im 
versenl<ten Zustand und eines Randes des Widerlagers (26) kleiner als 30 mm, 
insbesondere kleiner ais 10 mm ist. 

3. Zylinder nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass eine erste Achse 
(27) durch einen ersten Arm (19) getragen ist, der um die in Bezug auf den 
Zylinderk5rper ortsfeste zweite Achse (21) schwenkbar ist, um die radiate 
Einwartsbewegung der ersten Achse (27) anzutreiben. 

4. Zylinder nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Schwenkbewegung 
des Greifers (02) und die radiale Bewegung der ersten Achse (27) so gekoppelt 
sind, dass in einer Endphase der Schwenkbewegung in die Klemmstellung die erste 
Achse (27) sich radial einwarts bewegt. 

5. Zylinder nach Anspruch 3. dadurch gekennzeichnet, dass eine Schwenkbewegung 
des ersten Anns (19) mit Hilfe einer Kurvenscheibe (31) angetrieben ist. 

6. Zylinder nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
dass eine Koppelstange (22) einerseits an dem Greifer (02) und andererseits an 
einen um eine dritte Achse (24) schwenkbaren zwelten Ann (23) angelenkt ist, um 
die Schwenkbewegung des Greifers (02) anzutreiben. 

7. Zylinder nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass eine Schwenkbewegung 
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des zwefen Poms (23) mit Hilfe einer Kurvenscheibe (32) angetrieben ist. 

8. Zylinder nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass von den zwei Annen (19; 
23) der erste Ann (19) eher in Umfangsrichtung und der zweite Ann (23) eher In 
radialer Richtung des Zylinderkarpers orientiert ist 

9. Zylinder nach Anspoicli 1 oder 2, dadurcii gekennzeiclinet, dass der Zylinder (01 ) 
als Falzmesserzylinder ausgebildet ist. 

1 0. Zylinder nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass der Greifer (02) in 
Bewegungsrichtung des Zylinders (01) unmittelbar vor dem Widerlager (26) zum 
Schneiden angeordnet ist. 

1 1 . Zylinder nach Anspruch 1 0, dadurch gekennzeichnet, dass ein Abstand (a) einer 
Spitze des Grisifers (02) im versenkten Zustand und eines Randes des Wlderlagers 
(26) kleiner als 30 mm, insbesondere kieiner als 10 mm ist. 

12. Zylinder nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein mit dem 
Zylinder (01) zumindest teilweise im Bereich zwischen Messerzylinder (04) und 
Falzklappenzylinder (14) zusammenwirkendes Band angeordnet ist. 



Translation of the pertinent portions of a response by KBA, 
dtd. 03/03/2005 

RESPONSIVE TO THE NOTIFICATION OF 02/28/2005 
AMENDMENTS UNDER ART. 34 PCT ARE BEING SUBMITTED 

1. The following are being filed: 

1.1 Claims 

(Replacement pages 14 to 16, version of 

03/03/2005) 

1.1.1 New claim 1 

New claim 1 is formed from the characteristics 
of original claim 1, as well as from characteristics taken 
from Fig. 1 together with Fig. 2. 

1.1.2 New claim 2 

New claim 2 is formed from the characteristics 
of original claims 2, 10 and 11, as well as from 
characteristics taken from Fig. 1 together with Fig. 2. 

1.1.3 Original claims 3 to 9, 11 and 12 

Original claims 3 to 9, 11 and 12 remain 

unchanged . 

1.1.4 New claim 10 

New claim 10 corresponds in its contents to 
original claim 10, only its dependency was changed. 

1.1.5 Original claims 1, 2 and 10 

Original claims 1, 2 and 10 were cancelled. 

1.2 Preamble of the Specification 
(Replacement page 3, version of 03/03/2005) 

USP 5,42 9,578 and USP 5,004,451 were acknowledged. 

Enclosures 

Claims, replacement pages 14 to 16, 

Specification, replacement page 3, 

each in the version of 03/03/2005, in triplicate. 
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wear, and therefore susceptibility to failure, of the drive 
mechanism is the higher, the greater the operating speed is. 

A gripper cylinder is known from EP 0 931 748 Bl and DE 
198 57 507 Al, which is capable of conveying printed products 
cut off a fed-in continuous web without a lead, i.e. without 
a space between the successive printed products. With this 
gripper cylinder, a gripper is mounted on a shaft, which is 
pivotably seated via a translation mechanism in the cylinder, 
which drives the gripper coupled to the pivot movement to 
perform a parallel displacement. This translation mechanism 
is used to displace the gripper between its lowered position 
and a position projecting past the shell face of the 
cylinder, from which it can be pivoted around the shaft in 
order to press the leading edge of a continuous web of 
printed products against the cylinder surface. 

DE 100 60 713 Al, USP 6,093,139 A and USP 953 063 A 
each describe a folding apparatus with a gripper cylinder 
having a cutter strip for a cutter of a cutter cylinder 
working together with the gripper cylinder. The grippers of 
the gripper cylinder are pivotable around a first movable 
shaft for clamping the material to be transported. This 
first shaft is in turn seated on a lever, which is pivotable 
around a second shaft fixed in place on the cylinder. This 
lever is controlled with the aid of a first cam disk for 
creating a movement of the gripper in the circumferential 
direction. A second cam disk controls the clamping movement 
of the gripper. 

DE 102 03 059 Al discloses a transport cylinder with a 
gripper for sheets of imprinted material . The gripper can be 
moved by means of two pivot shafts fixed in place on the 
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cylinder and a further pivot shaft, which is pivotable around 
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one of the pivot shafts fixed in place on the cylinder. Only- 
one cam disk is provided for control . 

USP 5,429,578 and USP 5,004,451 show folding blade 
cylinders which work together with tapes for the guidance of 
products . 
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Claims 

1. A cylinder (01) of a folding apparatus, having a 
cylinder body, at least one gripper (02) , which can be moved 
between a position in which it is lowered into the interior 
of the cylinder body, an extended position and a clamping 
position, wherein clamping position in which a tip of the 
gripper (02) presses flat material (07, 08) from the outside 
against a surface section (26) of the cylinder body, and 
wherein a shaft (21) is arranged, around which the gripper 
(02) performs a pivoting movement between the lowered and the 
extended positions, wherein a counterthrust element (26) on 
the cylinder body for cutting flat material (07, 08) to be 
grasped by the gripper (02) is assigned to the gripper (02) , 
wherein in respect to the direction of rotation of the 
gripper cylinder (01) , the gripper (02) is arranged ahead of 
the counterthrust element (26) assigned to it, wherein 
another shaft (24), which differs from an axis of rotation of 
the cylinder (01) is arranged, around which the gripper (02) 
performs a movement in the circumferential direction of the 
cylinder (01), characterized in that both shafts (21, 24) are 
arranged fixed to the cylinder. 

2. A cylinder (01) of a folding apparatus, having a 
cylinder body, at least one gripper (02) , which can be moved 
between a position in which it is lowered into the interior 
of the cylinder body, an extended position and a clamping 
position, wherein clamping position in which a tip of the 
gripper (02) presses flat material (07, 08) from the outside 
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against a surface section (26) of the cylinder body, and 
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wherein a shaft (21) is arranged, around which the gripper 
(02) performs a pivoting movement between the lowered and the 
extended positions, wherein a counterthrust element (26) on 
the cylinder body for cutting flat material (07, 08) to be 
grasped by the gripper (02) is assigned to the gripper (02) , 
wherein in respect to the direction of rotation of the 
gripper cylinder (01) , the gripper (02) is arranged ahead of 
the counterthrust element (26) assigned to it, wherein 
another shaft (24) , which differs from an axis of rotation 



W1.2161PCT Replacement Page PCT/EP2004/052282 

03/03/2005 

15 

is arranged, around which the gripper (02) performs a 
movement in the circumferential direction of the cylinder 
(01) , wherein for cutting the gripper (02) is arranged 
directly ahead of the counterthrust element (26) in the 
movement direction of the cylinder (01) , characterized in 
that at least one tape is arranged, which acts together with 
the cylinder (01) at least partially in the area between the 
cutter cylinder (04) and the folding jaw cylinder (14) , and 
that a distance (a) of a tip of the gripper (02) in the 
lowered state and of an edge of the counterthrust element 
(26) is less than 30 mm, in particular less than 10 mm. 

3. The cylinder in accordance with claim 1 or 2, 
characterized in that a first shaft (27) is supported by a 
first arm (19) , which is pivotable around the second shaft 
(21) which is fixed in place in respect to the cylinder body, 
in order to drive the radial inward movement of the first 
shaft (27) . 

4. The cylinder in accordance with claim 3, 
characterized in that the pivot movement of the gripper (02) 
and the radial movement of the first shaft (27) are coupled 
in such a way that the first shaft (27) moves radially inward 
in a final phase of the pivot movement into the clamping 
position. 

5. The cylinder in accordance with claim 3, 
characterized in that a pivot movement of the first arm (27) 
is driven with the aid of a cam disk (31) . 
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6. The cylinder in accordance with one of the 
preceding claims, characterized in that a coupling rod (22) 
is hinged with one end to the gripper (02) and with the other 
to a second arm (23) , which is pivotable around a third shaft 
(24) in order to drive the pivot movement of the gripper 
(02) . 



7. The cylinder in accordance with claim G, 
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characterized in that a pivot movement of the second arm (23) 
is driven with the aid of a cam disk (32) . 

8. The cylinder in accordance with claim G, 
characterized in that of the two arms (19, 23) the first arm 
(19) is oriented more in the circumferential direction and 
the second arm (23) more in the radial direction of the 
cylinder body. 

9. The cylinder in accordance with claim 1 or 2, 
characterized in that the cylinder (01) is embodied as a 
folding blade cylinder. 

10. The cylinder in accordance with claim 1, 
characterized in that for cutting the gripper (02) is 
arranged directly ahead of the counterthrust element (26) in 
the movement direction of the cylinder (01) . 

11. The cylinder in accordance with claim 10, 
characterized in that a distance (a) of a tip of the gripper 
(02) in the lowered state and of an edge of the counterthrust 
element (26) is less than 30 mm, in particular less than 10 
mm. 

12. The cylinder in accordance with claim 1, 
characterized in that at least one tape is arranged, which 
acts together with the cylinder (01) at least partially in 
the area between the cutter cylinder (04) and the folding jaw 
cylinder (14) . 
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